Examen PMP, 19.02.2019 - Seria B Romana, R1 An: Grupa:

Nume Student:

Raspundeti la urmatoarele intrebari folosind doar un cuvant sau un numar. Raspunsurile vor fi scrise
direct in tabel: (4p)

1. Cati biti de adresa are o memorie de 4GB?

2. Cevaloarea trebuie scrisa in registrul DDRD pentru a configura tot portul D ca si port de

iesire?

3. Cevaloareava fiinrl6 dupa executia urmatoarelor instructiuni: Idi r16, 0x35; andi r16,

OxOF ?

4. Ce valoareava fiinrl6 dupa executia urmatoarelor instructiuni: Idi r16, 0xCO; Isr r16?

5. Secventa Idi r16, OxFF; out PORTA, r16 activeaza rezistentele PULL-UP daca portul A

este port de iesire?

6. Ce frecventa se genereaza cu timmer 1, in modul CTC, daca factorul de scalare este 8,

iar in Registrul OCR1A este setata valoarea 999?

Comunicarea UART este sincrona sau asincrona?

7
8. Comunicarea 12C este sincrona sau asincrona?
9

Comunicarea SPI este sincrona sau asincrona?

10. Pe céti biti este codificat rezultatul unei conversii ADC la AVR?

11. Se poate genera un semnal PWM cu ajutorul unui temporizator?

12. Se poate apela functia delay() in rutina de tratare a unei intreruperi?

13. Unde se gaseste tabela cu vectorii de intrerupere la AVR?

14. Care este factorul de umplere al semnalului generat cu functia analogWrite(led, 128)?

15. Bitul de adresa AO poate avea valoarea 0, la 80867

16. Cate linii de date sunt la 80867

17. Care este dimensiunea de memorie adresabila la 80867

18. Care este numarul maxim de bytes care pot fi transferati de controlerul 82377

19. Se pot lega |la aceeasi adresa doua dispozitive periferice la 80867

20. Se pot modifica adresele de salt din tabela cu vectorii de intrerupere la 80867

Un senzor analogic de distanta este conectat la o placa Arduino. Senzorul este capabil sa furnizeze
informatii de distanta intre 5 si 80 cm. Acesta este montat pe un motor servo si se roteste odata cu
servomotorul; intre 0 si 180 de grade (0 = 180 = 0), cu un pas de 10 grade la fiecare 10 ms. Dupa fiecare
pas al motorului se citeste valoarea analogica de la senzorul de distanta, se converteste in centimetri
(multiplu de 5 cm) si se trimite catre calculator prin intermediul UART. Folositi intreruperi de timer pentru
generarea celor 10 ms. Nu folositi functiile delay(), millis(), etc. Prezentati schema de interconectare
intre micro-controller si modulele perifice, diagrama ASM, configurarea timer-ului si modalitatile de
comunicare folosite intre componentele sistemului; scrieti codul (pseudocod, ASM, C/C++) pentru
rezolvarea problemei. (3p)

Conectati la 8086 un dispozitiv periferic alcatuit din 4 afisoare cu 7 segmente. Dispozitivul de afisare are
7 biti pentru catod si 4 biti pentru anod. Proiectati interfata de afisare la magistrala 8086 in regim minim,
la adresa 2A0h. Desenati schema de interconectare (cu toate circuitele auxiliare necesare!) si explicati
functionarea interfetei. Prezentati modalitatea de afisare si secventa necesara pentru a putea afisa 4
numere distincte pe cele 4 afisoare. (3p)



